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Uchazec: Maté&j Hoffmann

A) V oblasti pedagogické
1) Pocet doktorandu, pro které byl uchazeé ustanoven $kolitelem resp. $kolitelem
specialistou a kteri Uspésné obhajili disertaéni praci: 3 na CVUT, 2 na Italian
Institute of Technology.

2) Pocet obhajenych diplomovych/bakalafskych praci, které uchazeé vedl: 5+11
v Praze + 6 v Zurichu.

3) Jeden nejvyznamnéj$i pocin uchazece v oblasti vyuky: zavedeni nového pfedmétu
Humanoid robots.

4) Hodnoceni uchazece ve studentské anketé v poslednich 4 semestrech: 1,41 a2
dva, velmi dobré slovni hodnoceni pfedmétu, komentafe k M. Hoffmanovi kladng,
ale sporadické.

B) V oblasti tviréi
1) Triivyznamné pavodni vysledky tvaréi &innosti nebo arch. & umél. realizace:

Hoffmann, M. & Pfeifer, R. (2018), Robots as powerful allies for the study of
embodied cognition from the bottom up, in A. Newen, L. de Bruin; & S. Gallagher,
ed., 'The Oxford Handbook 4e Cognition', Oxford University Press, pp. 841-861.

HOFFMANN, M., K. STEPANOVA a M. REINSTEIN. The Effect of Motor Action and
Different Sensory Modalities on Terrain Classification in a Quadruped Robot
Running with Multiple Gaits. Robotics and Autonomous Systems. 2014,
62(14)(62(14)), 1790-1798... podil 0,33, 26 citaci ve WoS

HOFFMANN, M. a J. SIMANEK. The Merits of Passive Compliant Joints in Legged
Locomotion: Fast Learning, Superior Energy Efficiency and Versatile Sensing in a
Quadruped Robot. Journal of Bionic Engineering. 2017, 14(1), 1-14. .. podil 0,5, 13
citaci ve WoS

2) Hindex s vylou¢enim autocitaci: 11 dle V3S

3) Pocet citaci WOS s vylou¢enim autocitaci: 480

4) Mobilita (pobyt na zahraniénim pracovisti — misto, délka a vysledek pobytu):




ILup Faciity, ltanan Institute of Technology, Genoa, Italy 2013-16
University of Zurich, Articial Intelligence Lab 2008-12

5) Dva nejvyznamnéjsi grantové projekty, kde byl uchazeé v pozici fesitel &
spolufesitel (navrhovatel &i spolunavrhovatel):
GACR EXPRO 20-24186X Wholebody awareness for safe and natural interaction:
from brains to collaborative robots 2020-2024 fesitel
H2020-FET-ERA-NET Cofund-CHIST-ERA II| (TACR EPSILON TH05020001)
Interactive Perception-Action-Learning for Modelling Objects, fesitel

6) Pfiklad(y) uplatnéni vysledki uchazede v praxi:
Analyza aplikaci kolaborativnich robot(i pro SEA Chomutov OPPIK Partnerstvi pro
transfer CZ.01.1.C2/0.0/0.0/19 264/0019867,
7) Nejvyznamnéj§i uznani komunitou (v&. ocenéni v arch. & umgl soutézi):
KUKA Innovation Award 2018 :
ENNS Best Paper Award at ICANN17
8) Nejvyznamnéjsi poéin sluzby komunits:
Associate Editor - Journals: Adaptive Behavior, Frontiers in Neurorobotics

V Praze dne 11. 5. 2022

Habilitaéni komise:

Predseda: M‘*—“* Clenové:
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