Struéna charakteristika uchazece ke jmenovacimu fizeni
doc.Ing.Jan Faigl, Ph.D.

A) V oblasti pedagogické

1) Pocet doktorandu, pro které byl uchaze¢ ustanoven skolitelem resp.
Skolitelem specialistou a ktefi Uspésné obhajili disertani praci:

0 (doktorand Martin Selecky odevzdal disertaci v srpnu 2018 a nyni se Ceka
na treti posudek)

2) Pocet obhajenych diplomovych/bakalaiskych praci, které uchazec ved!:
11 diplomovych a 18 bakalaiskych praci
3) Tii nejvyznamnéjsi pociny uchazede v oblasti vyuky:

1. Zavedeni bakalafskych predmétu:
Proceduralni programovani, C Programming language, Programovani v C

2. Zavedeni magisterskych piedméti (CVUT FEL):
Uméla inteligence v robotice, Prace v tymu a jeji organizace

3. Vedeni velkého poctu bakalaiskych a diplomovych praci.

4) Hodnoceni uchazeée ve studentské anketé v poslednich 4 semestrech:
Celkové hodnoceni role cvigici: necvicil
Celkové hodnoceni role prednésejici (primeér): 2.45;2.28;1.82;2.15
Celkové hodnoceni: 2.45;2.28:1.82:2.15

B) V oblasti tvirci

1) Tfi vyznamné plvodni vysledky tvarci ¢innosti nebo arch. &i umél. realizace:

1. Faigl, J, Hollinger, G.: Autonomous Data Collection Using a Self-Organizing
Map. IEEE Trans. Neural Netw. Learning Syst. 2018 (IF 7.982 )

2. Jan Faigl. Data collection path planning with spatially correlated
measurements using growing self-organizing array. Applied Soft Computing,
2019. (IF 3.9)

3. Faigl J, Vana, P, Péni¢ka, R, Saska, M.: Unsupervised learning-based flexible
framework for surveillance planning with aerial vehicles. J. Field Robotics,
2019 (IF 3.46)




7) Nejvyznamnéjsi uznani komunitou (v&. ocenéni v arch. &i umél soutézi).

1. Winner team of Challenge No. 3 in Mohamed Bin Zayed International Robotics
Challenge (MBZIRC), Abu Dhabi,

2. Best Poster Award for the Workshop on Self-Organizing Maps (WSOM'186)

3. Robotics Science and Systems Foundation, Best student paper finalist (with
P.Vana)

4. |JCNN 2017 Best Poster Honorable Mention, Anchorage, Alaska, USA

5. Antonin Svoboda award from Czech Society for Cybernetics and Informatics
for the best Ph.D. dissertation in Czech Republic

8) Nejvyznamnéjsi poCin sluzby komunité:

Hlavni organizator série workshopll na konferencich ECAl 2014, IROS 2015,
RSS 2016 na téma “On-line decision-making in multi-robot coordination”.

V Praze dne 2.4.2019
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